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       電機システム研究室 

研究グループテーマ・担当教員 

制御理論の産業応用   弓場井一裕准教授，平井淳之教授 

研究内容 

産学連携が可能な分野 

主要設備・保有技術等 

【長期テーマ】 
・ モデルフリー制御器設計法に関する研究 
・ モデルベース制御器設計法に関する研究 
・ 構造可変型ロボットに関する研究 
【短期テーマ】 
・ 自律走行車における耐故障制御に関する研究 
・ HDDのフォロイング制御系の設計 
・ 張力・速度制御システムにおける非干渉化制御 

張力・速度制御システム，二慣性共振システム，倒立振子，構造可変
型ロボット，入出力データによる制御器ゲイン調整技術 

・ 新たな分散型ロボット制御アルゴリズム 
・ 各種制御システムのゲイン調整の自動化 
・ 非線形システムのゲインスケジューリング制御 

二慣性共振システム 

張力・速度制御システム 

【 http://www.elec.mie-u.ac.jp/lab/ems.html 】 
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